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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST - 11.00 PRZEPOMPOWNIA SCIEKOW

Nazwy i kody robot wedtug kodu numerycznego stownika gtownego Wspdlnego Stownika Zamowien
(CPV):

Grupa robot - 45200000-9 - Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow

budowlanych

Klasa robét - 45230000-8 - Roboty budowlane budowy rurociggéow, linii komunikacyjnych i

elektroenergetycznych

Kategoria robét -45232423-3 - Roboty budowlane w zakresie przepompowni sciekow



1.

v w N

9.

10.

SPIS TRESCI

WSTEP
1.1.  Przedmiot Specyfikacji Technicznej
1.2.  Zakres stosowania ST
1.3.  Zakres robot objetych ST
1.4. Okreslenia podstawowe
1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robot

MATERIALY

SPRZET

TRANSPORT

WYKONANIE ROBOT
5.1.  Ogdine warunki wykonania
5.2.  Szczegdfowe warunki wykonania

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1.  Ogdlne wymagania kontroli jakosci
6.2.  Szczegotowe warunki kontroli jakosci

OBMIAR ROBOT
7.1.  Jednostka obmiaru

ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru Robét
8.2.  Szczegotowe warunki odbioru Robot

PODSTAWA PEATNOSCI
9.1.  Ogdlne wymagania

PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
10.2. Inne



1. WSTEP

1.1, Przedmiot Specyfikaciji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
przebudowy przepompowni Sciekow dla zadania: pn.:

»Przebudowa urzadzenia budowlanego t.j. studni usredniajgcej — przepompowni sciekow
zlokalizowanej na terenie gminnej oczyszczalni sciekdw  w miejscowosci Baruchowo.

1.2.  Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot, wymienionych w punkcie 1.1.

1.3, Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji, dotycza zamontowania w komorze przepompowni, na
doplywie sSciekdw surowych rozdrabniacza kanatowego wraz z robotami towarzyszacymi
i uruchomieniem.

Zakres robdt i wytyczne budowlano — montazowe:

e Woyciecie pokrywy (stropu zelbetowego) studni pompowni — wykonanie otworu
dostosowanego do oferowanego rozdrabniacza.
Istniejgcy otwor o wymiarach 75x50cm powiekszyé do rozmiaru 150x50cm

e Demontaz starego wiazu o wym. 75x50cm i montai nowego wykonanego ze stali
kwasoodpornej typ 304 dla otworu o wym.150x50cm.

e Demontaz i przeniesienie w nowa lokalizacje kominka wentylacyjnego —szt.1

e Demontaz i przeniesienie w nowg lokalizacje kielicha zurawika przenosnego — szt.1

e Montaz rozdrabniacza z prowadnicg na scianie studni pompowni.

e Montaz szafy sterowniczej wraz ze sterownikiem do obstugi rozdrabniacza przy istniejacej
szafie pomp | mieszadta — ujete w kosztorysie

e Podpiecie zasilania rozdrabniacza wraz wizualizacjg i powiadomieniem GSM w istniejacym
ukfadzie AKPIA — wg odrebnego opracowania — branza elektryczna i AKPIA. (nie ujete w

kosztorysie branzy sanitarnej)
e Zabudowanie kabla zasilajgcego S5x4mm? i trzech przewodéw sygnatowych 2x0,75mm’
wg odrebnego opracowania — branza elektryczna i AKPIA. (nie ujete w kosztorysie branzy

sanitarnej)
e W zwiagzku iz zabudowany na przepompowni sciekow zurawik przenosny posiada udzwig do
150kg nalezy wyposazy¢ obstuge w zurawik przenosny posiadajacy udzwig do 300kG  (ujete

w kosztorysie branzy sanitarnej)

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Technicznej Specyfikacji s3 zgodne z obowigzujacymi normami i ST -
00.00 - ,Wymagania Ogolne".



1.5: Ogdlne wymagania dotyczace robaot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robét oraz za ich zgodnosc
z Dokumentacjg Projektowa, Techniczng Specyfikacjg i Poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

W zwigzku z charakterem technologicznym projektowanych prac dobrano urzadzenia o konkretnych

parametrach technicznych.

Dopuszcza sie zamontowanie urzadzenr innych producentéw pod warunkiem posiadania  przez nie
parametrow technicznych nie gorszych niz zatozono w niniejszej dokumentacji.

Nalezy dostarczyé i posadowi¢ rozdrabniacz wraz z urzadzeniami towarzyszacymi w nastepujgcym

wykonaniu:

2.1. Dane charakterystyczne rozdrabniacza kanatowego:

e Medium : écieki komunalne

e Wydajnos$¢ maksymalna: do 90 m3/h

e Przepustowos¢ maksymalna : do 110 m3/h

e Rdznica cisnien : naptyw max. 2,0 bar

e Gestosc: 1,0 kg/dm?

e |lepkos¢:1,0cP

e Temperatura : otoczenia °C

e OdczynpH:6,0-8,0

a) Charakterystyka i wykonanie

e niewrazliwy na prace na sucho

e  wersja szybko-serwisowa QD

e  $rednica watu @45 mm dla eliminacji ugiecia watu i zmniejszenia $cieralnosci

e  wszystkie elementy obudowy majace stycznos¢ z pompowanym medium tj. piyty
ochronne przektadni i pokrywy oraz elementy obudowy majg mozliwos¢ szybkiej
wymiany

e  Frezy rozdrabniajgce wykonane ze stali hartowanej 1.7225, po 28 frezéw 5,5 mm na
kazdym z watow, monolityczna budowa

e  Obudowa komory roboczej spawana ze stali 1.0038 lakierowane metodq katodowq

e  Plyty ochronne wykonane ze stali trudnoscieralnej np. Hardox500

e  Uszczelnienie watu : uszczelnienie kasetowe, mechaniczne z parg pierscieni slizgowych
pracujagcych w olejowej komorze zaporowej wyposazonej w system kontroli
uszczelnienia

e  Dzwigar nosny uszczelnienia wykonany z stali C45

e  Pierécien $lizgowy : Blockring 1.4301 Cr’0*/Duronit

e O -Ring pierscienia élizgowego : wykonany z elastomeru NBR

e O -Ringi (pozostate): wykonane z elastomeru NBR

e  Waf pompy @45 mm : C45 bez stycznosci z pompowanym medium

Waga catkowita agregatu rozdrabniacza — ok.285kG



b) Przytgcza

2.2

e brak przylaczy - swobodny przeptyw sSciekéw wokot
rozdrabniajacych

ruchomych elementéow

e  po stronie dolotowej - rama nascienna nos$na z mocowaniem i prowadnicami

e rozmiar wlotu - szerokosé x wysokosé: 219 x 320 mm

Dane techniczne motoreduktora ATEX:

231

e  zatapialny do pracy ciggtej w wynurzeniu i zanurzeniu
e  Typsilnika: NORD, SK3282 AZGH66 IEC 112-2G
e  Mocsilnika: 2,2 kW

e  Predkos¢ obr napedu : 50 obr/min

¢  Moment obrotowy na wale : 417 Nm

e Napiecie : 3 x230/460 V

e (Czestotliwosé : 50 Hz

e  Predkosc obr silnika : 1445 obr/min

e Rodzaj zabezpieczenia : IP68

e KlasalSO:F

e  Forma budowy : B5

e  Czujnik termometryczny : 3 szt.

Flansza skretna + patak wyciagowy:

2.4.

flansza skretna mocujaca naped do rozdrabniacza

potaczenie elastyczne z uszczelnieniem

flansza potgczona z patgkiem wyciggowym

zintegrowany z patgkiem uchwyt do zamontowania liny/taficucha
wykonanie standardowe ze stali ocynkowane;j

w komplecie lina/tancuch wyciggowy

Zestaw montazowy rozdrabniacza

2.5,

wykonany ze stali nierdzewnej 1.4571

rama potgczeniowa rozdrabniacza z rama nascienng nosna

rama nascienna nosna z otworami montazowymi i sitem przelewowym

adapter do montazu na Scianie tukowej przepompowni

Prowadnice

2.6.

prowadnice kanatowe - odcinek o dfugosci 2,0 m

wykonanie ze stali nierdzewnej 1.4571

wsporniki poprzeczne do zamocowania i stezenia prowadnic
adapter do montazu prowadnic na scianie tukowej przepompowni

Elementy tgczne jak sruby, nakretki ze stali nierdzewne;j.

Lakierowanie

korpus rozdrabniacza i motoreduktor

powtoka gruntowa



e powtoka kryjgca max 160 pm, RAL 3020 (czerwona)

2.7 Rozdzielnica sterujaca rozdrabniacza

e szafka z tworzywa, wymiary 800 x 600 x 300 mm klasa zabezpieczenia obudowy IP66
przyciski i lampki (praca, awaria) w klasie IP65

e plyta montazowa, korytka, uchwyt i obejmy, okablowanie, listwy zaciskowe

e sterowanie praca silnika rozdrabniacza przez styczniki

e czujniki zaniku fazy, wytgcznik przeciwporazeniowy, stop awaryjny

¢ wytgcznik gtowny

e przetacznik trybu pracy - Reczny / Stop / Automat

e przyciski,Start w lewo" i Start w prawo"

e lampki sygnalizujgce - stan i tryb pracy, awaria

o szafke zabudowac¢ na postumencie z tworzywa lub fundamencie bet.

2.8. Dane sterownika
e sterownik typu Schneider JHV Zelio Logic SR2 dla XRC
e sterowanie funkcjg Auto Rewersu przy blokadzie i przecigzeniu

e funkcja , pracy recznej” przydatna w trakcie uruchomienia i serwisu

e licznik roboczogodzin

e  bramka startu i bramka blokady

e zasilanie sterownika: 24 VAC lub 100 — 240 VAC

e wyjscia: przekaznikowe 8A/250V

e wyswietlane komunikaty w jezyku polskim

e komunikacja z istniejacym systemem wizualizacji za pomocg sygnatow cyfrowych

2.9. Wiaz do pompowni

e wykonany ze stali kwasoodpornej typ 304 dla otworu o wym.150x50cm z zawiasami

3. SPRZET

Warunki ogoélne stosowania sprzetu podano w ST-00.00 - Wymagania ogélne. Do wykonania robot
Wykonawca powinien dysponowac sprzetem niezbednym do wykonania prac takim jak:

¢ Pita z tarcza diamentows do ciecia zelbetu

* Samochdd dostawczy

* Spawarka elektryczna

e  Wiertnica diamentowa do otwordw zelbetowych

e zuraw samochodowy
Sprzet powinien odpowiadaé, pod wzgledem typdw i ilosci, wymaganiom zawartym w Projekcie
organizacji robét zaakceptowanym przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

Warunki ogdlne transportu podano w ST-00.00 - Wymagania ogdlne. Samochody i inne $rodki
transportu powinny odpowiadac, pod wzgledem typow i ilosci, wymaganiom zawartym w Projekcie
organizacji robot zaakceptowanym przez Inzyniera. Urzadzenia nalezy transportowac samochodami



w opakowaniach producenta, z odpowiednim zamocowaniem uniemozliwiajgcym przemieszczanie
sie tadunku.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne warunki wykonania

Ogélne warunki wykonania zgodne z ST-00 ,Wymagania ogoine".

Montaz wyposazenia nalezy wykonad tak, aby spefniato przewidziane dla niego funkcje. Jezeli
wykonawca zaoferuje urzadzenie albo armature spetniajaca wszystkie wymagania lecz taka,
ze potaczenie z innymi urzadzeniami, armaturg lub rurociggami beda wymagaly zastosowania
dodatkowych elementow, to wszystkie elementy dodatkowe zespalajace elementy podstawowe
w uktfad funkcjonalny muszg by¢ uwzglednione w cenie zaoferowanych elementow.

Urzadzenia powinny miec tabliczki znamionowe lub inny trwaty opis, niezbedny do identyfikacji
urzgdzenia. Wszystkie napisy na urzadzeniach lub tabliczkach znamionowych, instrukcje, ostrzezenia
itp., niezbedne do identyfikacji urzadzen i ich bezpiecznej obstugi Powinny by¢ wykonane w jezyku
polskim,

5 Szczegdtowe warunki wykonania

Pkt. zgodny z zapisami w punkcie 2

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne wymagania kontroli jakosci

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST - 00.00 ,,Wymagania ogdine".

6.2. Szczegdtowe warunki kontroli jakosci

Przedmiotem kontroli jakosciowej bedzie zgodnos¢ zakupionych i zamontowanych urzadzen
z Dokumentacjg Projektowa, Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami Inzyniera. Wszystkie
zamontowane urzadzenia muszg odpowiada¢ wymaganiom Dokumentacji Projektowej i Specyfikacji
Technicznej oraz muszg posiada¢ DTR, swiadectwa jakosci producentéw oraz (o ile jest to
wymagane) by¢ zgtoszone do Dozoru Technicznego, a takze uzyskac akceptacje Inzyniera.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiaru

kpl. (komplet) — zakup i montaz rozdrabniacza kanatowego wraz z robotami towarzyszgcymi
t.j-

e Woycieciem pokrywy (stropu zelbetowego) studni pompowni — wykonanie otworu
dostosowanego do oferowanego rozdrabniacza.
Istniejacy otwdr o wymiarach 75x50cm powiekszy¢ do rozmiaru 150x50cm

e Demontazem starego wiazu o wym. 75x50cm i montaz nowego wykonanego ze stali
kwasoodpornej typ 304 dla otworu o wym.150x50cm.

¢ Demontazem i przeniesieniem w nowg lokalizacje kominka wentylacyjnego —szt.1



e Demontazem i przeniesieniem w now3 lokalizacje kielicha zurawika przenosnego — szt.1

e Montazem rozdrabniacza z prowadnicg na $cianie studni pompowni.

e Montazem szafy sterowniczej wraz ze sterownikiem do obstugi rozdrabniacza przy istniejgcej
szafie pomp i mieszadta — ujete w kosztorysie

e Podpieciem zasilania rozdrabniacza wraz wizualizacjg i powiadomieniem GSM w istniejgcym
uktadzie AKPiA — wg odrebnego opracowania — branza elektryczna i AKPIA. (nie ujete w
kosztorysie branzy sanitarnej)

e Zabudowaniem kabla zasilajacego 5x4mm? i trzech przewodéw sygnatowych 2x0,75mm’
wg odrebnego opracowania — branza elektryczna i AKPiA. (nie ujete w kosztorysie branzy
sanitarnej)

e Wyposazenie obstuge w zurawik przenosny posiadajacy udiwig do 300kG (ujete w
kosztorysie branzy sanitarnej)

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdblne zasady odbioru Robot

Ogdlne zasady odbioru robdt podano w ST - 00.00. "Wymagania ogolne".

8.2. Szczegdtowe warunki odbioru Robot

Nalezy sprawdzic¢:

¢ zgodnoé¢ wykonania z Dokumentacjg Projektowa oraz zapisami w Dzienniku Budowy,
e zakup i montaz wiasciwych urzadzen oraz dokumenty dotyczace ich jakosci,

» prawidiowosé zamontowania i dziatania w ciggu technologicznym,

» prawidtowosé podigczenia,

e szczelnos¢ podigczen.

W trakcie odbioru nalezy:

* sprawdzi¢ zgodno$é wymagan projektowych, przy uwzglednieniu wprowadzonych zmian, ze
stanem faktycznym, wynikajacym z wpisoéw do Dziennika Budowy oraz pomiaréw i badan,

* sprawdzi¢ naniesienie zmian projektowych do dokumentacji powykonawczej, sprawdzi¢ w
dzienniku budowy realizacje wpisow dotyczacg robot,

* dokonaé szczegotowych ogledzin.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne wymagania

Ogélne wymagania dotyczace ptatnoéci podano w ST - 00.00.

Cena jednostkowa pozycji przedmiarowej bedzie obejmowac poza pracami podstawowymi
wszystkie prace towarzyszace i roboty tymczasowe oraz wszelkie inne koszty konieczne do
kompletnego wykonania pozycji przedmiarowych.

Cena wykonania kpl. zakupu i montazu rozdrabniacza obejmuje:
* roboty przygotowawcze i pomiarowe,
* zakup i dostarczenie elementéw na miejsce montazu,

. rzygotowanie miejsca montazu
p ] K



* sporzadzenie niezbednych rysunkéw wykonawczych, warsztatowych i montazowych,

e zakup i montaz rozdrabniacza kanatowego wraz z robotami towarzyszacymi t.j. wg
pkt.7.1.

» przeprowadzenie préb montazowych, rozruchu urzadzen,

* prace porzadkowe, wywoz z terenu budowy materiatow zbednych,

» sporzadzenie inwentaryzacji powykonawczej wykonanych robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

Roboty bedg wykonywane w spos6b bezpieczny, ciéle i w zgodzie z  Polskimi Normami (PN)
lub odpowiednimi normami Krajow UE.

10.2. Inne
,Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych" wydane przez
Instytut Techniki Budowlanej w Warszawie.
przy przebudowie przepompowni $ciekéw nalezy przestrzega przepiséw zawartych
w Rozporzadzeniu Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa w sprawie
bezpieczeistwa i higieny pracy przy eksploatacji i remontach i konserwacji sieci
kanalizacyjnej z dnia 1 pazdziernika 1993 roku dz.u. nr 94 poz. 437

Instrukcje i wytyczne producenta.



