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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowe] specyfikamhnicznej (SST)aswymagania dotycece wykonania i odbioru robot
Zwiagzanych z oczyszczeniem istniegj nawierzchni przyrzebudowie nawierzchni drogi w m. Bdaa Wola od km 0+000 do
km 1+638 o dtugdci odc. 1,638 km.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stambwkiument przetargowy przy zlecaniu i realizacpdbokrelonych
a punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST
- wg przedmiaru robét
1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi w SST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakavykonanych robét oraz za ich zgodaa dokumentagj projektovs,
SST oraz zaleceniamiApniera.

Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbIn
2. MATERIALY
2.1. do oczyszczenie — woda z dowolneguita.

Ogolne wymagania dotysze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pada SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Sprat do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonawca przygpujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien aag sig mozliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:
— szczotek mechanicznych,

zaleca s uzycie urzdzer dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinriawpgkonana z twardych elementéw
czyszcacych i sty¢ do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszqaeylegajcych do czyszczonej warstwy. Druga szczotka
powinna posiadamiekkie elementy czyszaze i sty¢ do zamiatania. Zalecagsizywanie szczotek wypoganych w
urzadzenia odpylajce,
— sprzarek,
zbiornikéw z wod,
— szczotek¢cznych,
- lopaty.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagidne” .
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogollne zasady wykonania robét podano w SST D-N@OO ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na gsiiniuznego materiatu, brudu, bfota i kurzu przyyciu szczotek
mechanicznych, a w razie potrzeby wody pagieniem. W miejscach trudno deghych naley uzywa¢ szczotekgcznych. W
razie potrzeby, na terenach niezabudowanych, Bezghoio przed skropieniem warstwa powinna bgzyszczona z kurzu przy
uzyciu spezonego powietrza.



6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogollne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdinKontrola polega na wizualnej
ocenie czystxi nawierzchni.
7. OBMIAR ROBOT
Obmiar oczyszczonej powierzchni nawierzatokonywany jest na budowie w m2 w obe&io

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogolne”
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengggjojektows, SST i wymaganiami ltyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 rh oczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuije:
— mechaniczne oczyszczeniezllej nizej potazonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z ewentyatrpolewaniem wodllub
uzyciem spezonego powietrza,
— reczne odspojenie stwardniatych zanieczysacze



